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Programmierung eines bestehenden Fuzzy-Reglers in Python

Problemstellung

Nachhaltigkeit und personalisierte Fertigung
fordern eine fehlerfreie Produktion ab dem ers-
ten Bauteil. Die Moglichkeiten der Digitalisie-
rung mit Methoden der Industrie 4.0 ermégli-
chen eine diesbezigliche Prozessunterstit-
zung. Im Rahmen der Forschungsarbeiten ent-
wickelt das UTS einen ,Qualitatsregler zum
Rotationszugbiegen, der mechanismenbasiert
unabhangig von der Biegeaufgabe arbeiten
kann. Mechanismenbasiert werden die Berei-
che Falten- und Rissverhinderung sowie die
Ruckfederung und die Langung in separaten
Reglern erforscht. Der Faltenregler wurde in ei-
ner Dissertation entwickelt und auf der Biege-
maschine validiert.

Zielsetzung

Ziel ist die systematische Erstellung einer Pro-
grammestruktur zur Abbildung der Fuzzy-Rege-
lung mit der Programmiersprache Python und
dem Modul Pyfuzzy.
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